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Changelog

Revised Komoot Pairing and Connection Handling

Minor Bug Fixes

Fixed Service Tool Recognition Issue

Use Odometer Value from E-System for Total Distance

Changed Default Values of Service Reminder

Improved FW Update by Service Tool

Improved Connection Establishment with second Bluetooth Device
Improved HR Sensor Pairing with EOX® App

Improved Error Representation and Handling

Minor Bug Fixes

Fixed "Exploding" Trip Distance Issue

Improved Connection Establishment with second Bluetooth Device
Improved Recognition by Service Tool

Updated Communication Protocol of EOX® App

Added Compatibility with ROX 2.0, ROX 4.0 and ROX 11.1 EVO
Improved Light State Machine

Minor Bug Fixes

Improved CAN Configuration Stability

Minor Bug Fixes

Kopplung mit Komoot und weiterer Verbindungsaufbau {iberarbeitet
Kleinere Fehlerbehebungen

Problem mit der Service-Tool-Erkennung behoben

Verwende Kilometerzédhler des E-System fiir die Gesamtstrecke
Standardwerte der Service-Erinnerung gedandert

Verbessertes FW-Update per Service-Tool

Verbesserter Verbindungsaufbau mit zweitem Bluetooth-Geréat
Verbesserte Kopplung des HR-Sensors mit der EOX®-App
Verbesserte Fehlerdarstellung und -handhabung

Kleinere Fehlerbehebungen

Problem mit der "explodierenden" Fahrtstrecke behoben
Verbesserter Verbindungsaufbau mit zweitem Bluetooth-Geréat
Verbesserte Erkennung durch Service-Tool
Kommunikationsprotokoll der EOX®-App aktualisiert
Kompatibilitat mit ROX 2.0, ROX 4.0 und ROX 11.1 EVO hinzugefiigt
Verbesserte Lichtzustandsmaschine

Kleinere Fehlerbehebungen

Verbesserte Stabilitat der CAN-Konfiguration

Kleinere Fehlerbehebungen
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